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1. ประวัติการศึกษา 
 

 1.1 วุฒิการศึกษา 
 

ระดับ
ปริญญา 

ชื่อปริญญา สาขาวิชา สถาบันการศึกษา 
วัน/เดือน/ปี 

ที่จบ 

ปริญญาโท 
วิศวกรรมศาสตร์ 
มหาบัณฑิต (วศ.ม.) 

วิศวกรรม 
เครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ 16 มิถุนายน 
2554 

ปริญญาตรี 
วิศวกรรมศาสตร์ 
มหาบัณฑิต (วศ.บ.) 

วิศวกรรม 
เครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์  
วิทยาเขตศรีราชา 

8 มีนาคม  
2550 

 
 1.2 หัวข้อวิทยานิพนธ์ 
 

 ปริญญาโท:   "Intelligent Car Obstacle Avoidance on Horizontal Ground Using Machine 
Vision and PID Controller" 

 
 1.3 ใบอนุญาตประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคม 
 ได้รับใบอนุญาตประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม  สาขาวิศวกรรมเครื่องกล ระดับสามัญวิศวกร  
เลขทะเบียน  สก. 4341 
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 1.4 เครื่องราชอิสริยาภรณ์ 
 ได้รับเครื่องราชอิสริยาภรณ์ดิเรกคุณาภรณ์ ชั้นที่ 5  ชื่อ เบญจมดิเรกคุณากรณ์ เมื่อปี พ.ศ. 2557 
 
 
2. ประสบการณ์การทำงาน 

พ.ศ. 2555-2565           อาจารย์ประจำภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์  
    มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ วิทยาเขต ศรีราชา 
 

พ.ศ. 2566-ปัจจุบัน  อาจารย์ประจำภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์  
    มหาวิทยาลัยสยาม 
 

3. ความเชี่ยวชาญ 
 1) Automatic Control 
 2) Robotic 
 3) CAD/CAM/CAE 
   
4. ผลงานทางวิชาการที่ได้รับการตีพิมพ์ 
1. พุฒิพงศ์ ขุนทรง, พงศกร บำรุงไทย, ประภาพรรณ เกษราพงศ์, ทรงชัย จิตภักดีบดินทร์, กิตติพงษ์ เยาวาจา 
รุ้งเพชร สงวนพงษ์ และ น้ำผึ้ง ปุญญนิรันดร์ (2022) “ระบบวัดค่าจุดศูนย์กลางแรงดันแบบเวลาจริงสำหรับ
ประเมินความสามารถในการทรงตัวในผู้สูงอายุ” วารสารวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี หัวเฉียวเฉลิมพระเกียรติ ปี
ที่ 8 ฉบับที่ 2 (2022): กรกฎาคม-ธันวาคม 2565 
 
2. ชาญชัย วิรุณฤทธิชัย, สมบัติ หิรัญวรรณพงษ์, สุพจน์ สุดกรยุทธ์, รัตนะ เลหวนิช, อรรถพร สกุลสม,  
พุฒิพงศ์ ขุนทรง (2023) “การออกแบบเพ่ือลดต้นทุนและวิเคราะห์ค่าความปลอดภัยสำหรับฐานรองรับปั๊ม 
ด้วยระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์” การประชุมหาดใหญ่วิชาการระดับชาติและนานาชาติ ครั้งที่ 14 

 
3. ชาญชัย วิรุณฤทธิชัย, วุฒิกรณ์ จริยตันติเวทย์, วิชญธร รังษิธารณ์ , พุฒิพงศ์ ขุนทรง, “การออกแบบและ
วิเคราะห์ค่าความโก่งตัวและค่าความปลอดภัยเครื่องเปิดและปิดฝาท่อบำบัดน้ำเสียต้นทุนต่ำ” , การประชุม
วิชาการวิศวกรรมและการก่อสร้างระดับชาติครั้งที่ 3 , 18 – 19 พฤษภาคม 2566 (การนำเสนอบทความแบบ
ออนไลน์) 

 
4.Chatlatanagulchai W., K.Putthipong (2009) Output‑Feedback Adaptive Pole Placement 
Control of a Pendulum with Time‑Varying Payload , journal of research in engineering and 
technology  
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5..K.Putthipong, Chatlatanagulchai W., Poranat Visuwan,(2011) ,"Intelligent Car Obstacle 
Avoidance on Horizontal Ground Using Machine Vision and PID Controller", The 25th 
Conference of The Mechanical 

 
6.  Chatlatanagulchai W., K.Putthipong. (2015) Input Shaping for Configuration‑Dependent 
Systems Using Fuzzy Interpolator, The 29th Conference of The Mechanical Engineering 
Network of Thailand Engineering Network of Thailand 

 
7. K.Yaovaja, Yuttasak Promtaen, Wongchai B.,K.Putthipong. (2019), “Prototyping and Control 
of a 2‑DOF Serial Flexible‑Joint Robot by using Fuzzy Control System, Journal of Research and 
Applications in Mechanical Engineering (JRAME) 

 
8.. พุฒิพงศ์ ขุนทรง และ ณรงค์ชัย จินดาประกาย “Design Prototype of Intelligent Rotary Car Parking 
System” การประชุมวิชาการ ครั้งที่ 3 มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ วิทยาเขตศรีราชา 


